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Topics

• Background
• Test Deployments

• Future



Big Picture: Operations Concept



PICO Mooring Diagram

Sensors:
‐Wind, BP,Rain
‐Inductive link
‐Iridium communications

PRAWLER:
Sensor depths ~3‐500m
Realtime command/control



PRAWLERs as deployed on SPURs



PRAWLER (Profiler+Crawler)

~50 cm
CTD
(developed w/Seabird)

‘Truck’
Climbing & Inductive
coms





>3000 CTD Profiles in ~1 year



>3000 CTD Profiles in ~1 year





Challenges

• Only 6 month PRAWLER endurance 
 demonstrated

• Always moving

• Two mooring breaks

• Transition from wire rope to synthetics





Future:



Summary

• High vertical spatial & temporal sampling is 
 possible from low‐cost surface moorings

• SPURs data will be compared w/WHOI 
 mooring and ship CTDs

• TMBA test in planning stages

• Still in R&D stage, other sensor soon



PICO Recovery (R/V KAHANA) Thank You

www.pmel.noaa.gov/pico

Sponsors:  NOAA Climate Office, PMEL
Ships:  WHOI
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